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MOUNTING LOCATION: THE MOUNTING AND ENVIRONMENTAL CONDITIONS ACCORDING TO DEFORMATION OR DAMAGE OF THE SENSOR IS NOT PERMISSIBLE.
CLOSE TO CENTER OF GRAVITY OF VEHICLE. OTHER MOUNTING LOCATION THE TECHNICAL CUSTOMER DOCUMENTATION (TCD, SEE TABLE BELOW) Keine Deformation oder Beschaedigung des Sensors zulaessig.
AFTER AUTHORISATION BY BOSCH ENGINEERING POSSIBLE. ARE TO BE FULFILLED.
Einbauort: Nahe des Fahrzeugschwerpunkfes. Anderer Einbauort Die Einbau- und Umgebungsbedingungen gemaess der technischen ADDITIONAL PARTS (E.G. WASHERS) BETWEEN BUSHING AND SCREW -DOWN
nach Zustimmung durch Bosch Engineering moeglich. Kundenunterlagen (TKU, siehe Tabelle) sind einzuhalten. AREA ARE NOT PERMITTED.
(MOUNTING OPPOSITE TO DRIVING DIRECTION OR OVERHEAD MOUNT ING Keine zusaefzlichen Teile zwischen Buchse und Anschraubflaeche
- / - + / - 7.B. Unferlagscheibe erlaubt.
AFTER AUTHORISATION BY BOSCH ENGINEERING POSSIBLE). iy Sepon e JOR | NUTSEREM MO = om w2Nm /N .
(Einbau enfgegen der Fanhrfrichfung oder Ueberkopf-Monfage Anziehdrehmoment fuer Mutter/Schraube M6 = 6Nm +2Nm / —INm THE ENGLISH VERSION OF THIS DRAW ING HAS BEEN OFFERED FOR
nach Zustimmung durch Bosch Engineering moeglich). Max. zulaessige Axialkraff: 12 kN CONVENIENCE ONLY AND MAY DEVIATE FROM THE GERMAN ORIGINAL.
IN CASE OF ANY DEVIATION THE GERMAN VERSION SHALL PREVAIL.
PERMISSIBLE DEVIATION OF REFERENCE AXIS PERPENDICULAR FIXATION COUNTERPARTS MUST HAVE SUFFICIENT PRESSING SURFACE, Die englische Version dieser Zeichnung dient nur zur Erleichterung
TO DRIVING DIRECTIONES . MUST BE DIMENSIONED FOR PERMISSIBLE FIXATION TORQUE AND MUST der Handhabung. Bei Abweichungen von dem deutschen Original gilt
Zulaessige Abweichung der Referenzachse guer zur HAVE SUFFICIENT CORROSION RESISTANCE. das deufsche Original.
Fanrfrichtung =3 Schraubpartner muessen ausreichende Anpressflaeche aufweisen, fuer VETAL CONTACT BETWEEN BUSHING AND SCREW -DOWN AREA ON VEHICLE
. Anziehdreh t legt ' d ichend -
PERMISSIBLE DEVIATION OF REFERENCE SURFACE TO VEHICLE ;gkm?gn'gbggiag“ﬁg}g;‘ei?“;ﬁswee%sei?'” Uie usrerthende MUST BE ENSURED
L-AXIS +£3 | Metallkontakt zwischen Buchse und Anschraubflaeche muss gewaehrleistet sein.
Zulaessige Abweichyng von Fahrzeug Z-Achse zur THE SCREW -ON PROCESS OF THE SENSOR IS W ITHIN CUSTOMER RESPONSIBILITY. ADDITIONAL PARTS: Sonderzubehoer:
Referenzflaeche =3 NO W ARRANTY BY ROBERT BOSCH GMBH AND/OR BOSCH ENGINEERING GMBRH gENSOR SHEE]\/\/N IN MOUNTINGT fﬁswm. R o
IN CA F INCORRECT MOUNTING. ensor in Einbaulage dargestellt. : e econgert bestolll werden,
BUSHING SURFACE MUST BEAR ON COMPLETELY AND GAPLESS. CONTACT TO THE BEAR-ON MonEa&iw%zessEgesEgensogg Liegt in Kundenverantwortung. Bei Fehlmontage keine ’ ’ T DR SR pesonierl pesiel vere
SURFACE IS ALLOWED ONLY AT THE BUSHING (BUSHINGS). NO DEFORMATION OF THE SENSOR - L Bohert Bosch GmbH Und/ S Enaineer| o NUTSETTER RPM MAX. 700 1/MIN.
CAUSED BY ELEVATION IN THE CONTACT AREA Gewaehrleistung durch Roberf Bosch GmbH und/oder Bosch Engineering Gmb ehraenaretaanl o 700 v CONNEC TOR HOUSING Buchsengehaeuse
(QUTLINE OF HOUSING AND [QNNE[TOR [OUNTERPARTJ IS ALLOWED.
Buchsenflaeche muss spaltfrei und vollsfaendlg aufliegen. Sel’l.SOP darf nur W ARRANTY COVERS RELIABLE FUNCTION OF THE CONNECTOR SYSTEM ONLY IF A CORRECT MOUNTING POSITION OF THE SENSOR (SEE SKETCH) TYCO/AMP ORDER-NO.  2-967640-1 TYCO/AMP Best e 2-967640-1
an den Buthsen auf.der Anschraubflaeche aufhegen. Deformation des Sensors durtlj ~ WIRING HARNESS-SIDE CONNECTOR SPECIFIED BY ROBERT BOSCH GMBH AND / IS REQUIRED FOR ITS PROPER FUNCTION.
Erhebungen im Bereich der Anschraubflaeche (Umriss Gehaeuse und Gegenstecker) nichf zulaessig gp BOSCH ENGINEERING GMBH IS UTILISED. Korrekte Montageposition des Sensors (siehe Skizze) ist Vorraussetzung &EEEP[;IJ%EADL) Buchsenkonfakf '
Toleranz der Rechtwinkligkeit der Schraubenachse zur Auflageflaeche +/-2,2° zulaessig bewaefr fuer die zuverlaessige Funkfion des sfecksysfems nur bei Verwendung fuer dessen ordnungsgemaesse Funktion. & lveric erfordertich
A y Robert Bosch GmbH und / od Bosch Engi ' GmbH / -NO. - .75mm 2 )
PERPEND ICULARITY TOLERANCE OF BOLT AXIS TO BEARING SURFACE +2.2° IS ALLOWED SESQQVSPWZDEE@H %SetgensTe[keuPnS. SR T R FOR FURTHER INFOS SEE CUSTOMER SPECIFICATION TCD FO37ZU0xxx T D, T PR Y| e estte. 565906-1 068 0.75mn2 )
Weitere Infos siehe Kundenspezifikation TKU FO37ZU0xxx W IRE SEAL Einzeladerabdichtung
(4 REQUIRED) (4 Stueck erforderlich)
TYCO/AMP ORDER-NO. 967067-1 (FOR @1.4...1.9) ost.-Nr. _ er KR
IN SUPPORTING SURFACE AREA OF THE SENSOR /7 [0.2 YCO/AMP Best -Ar. 9670671 (fuer $14..1:9
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as well as in the event of applications for industrial property rights.
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Referenzflaeche
A USHING, HIGH GRADE STEEL V2A (1.4307)
Buchse, Edelstahl VZA (1.4301)
A | TYP-DESIGNATION DETAIL Y
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